MODUL CAN-D 2007 PROGRAM: 143 13.06.2007 ‘ SCHEMAT PODLACZENIA BEZPILOTOWKI POD CAN
JEDEN PILOT SEO + JEDEN PILOT ORYGINALNY AUTA
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!!! zaprogramowaé alarm za pomocq
komputera serwisowego !!!

alarm przeciwkradziezowy ->
montaz alarmu zmultipleksowanego -> alarm standardowy

KOLEJNOSC PODEACZANIA PRZEWODOW: MASA, +12V, CANL, CANH ...

marka: PEUGEOT model: PARTNER rok: 08 — |revoo




